Agenda Digital[SOW

3. Vorstellung der Projektergebnisse

» Verkehrs- & Fernsteuerzentrale
Jorg Zimmermann, Alberding GmbH

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024



Abgrenzung der Begriffe DigitaI!SOW

Verkehrszentrale

 Uberwachung, Steuerung und Sicherung
 Informieren und unterstitzen

* Alle Informationen aus der Wasserstralie

Fernsteuerzentrale ;,,

- Navigieren eines Schiffes von einem an Land B /\;V\
, : — B AN
installierten Fahrstand aus xR oo I AN

00000 .

« Schiff ausgestattet mit Sensorik und Aktorik

« Datentbertragung zw. Schiff und Fernsteuerung

Verkehrszentrale Brunsbittel [Quelle: https://www.gdws.wsv.bund.de]

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024



Verkehrszentrale DigitaIZSOWI

* Anzeige aktuelle Verkehrslage im Testfeld erhalten Uber
« AlS-Infrastruktur (Kaffeespeicher)

« Alberding Positionierungssysteme bei ausgestatteten Testschiffen
* Anzeige aller verfigbaren Wasserstral3eninformationen (Informationsplattform)

* Routenvorgabe an entsprechend ausgestattete Schiffe (Bernhard Lampe, Versuchstrager)

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024



Verkehrszentrale Digital(SOW

ey ‘ﬁ, T - T - s = 7 \ PN ~ Jur 1ecn
(&(&o‘w %% ;& 7 N ” a; i Wed)
> % % 2 %— N/ < 7 \IFThow- 2 4 2 % o /Ao
q,% o %, 3 4 Kiinikuma, . Aobert P m N v‘"&‘ L tatgrat,
= N e ' \ 3 oty psteRop Kach:nstitut v % &
'o,’ 64/ ﬁ% @ ; Ve Klindkam, ’ = 3& > & -
%, % o Strandbad {7 ot ; K
S 4 \ AN, 7 - OGS, ~ o
f \ Plotzensee / ™ 2 e T vo*‘?v -
\ . il . ¢ - ‘
AN E \ o ' ki 2V =
&3 \ Kotonie ‘%‘b\ . § < __‘““93
denbiot clailee |
wauigplag L oeple » < BN\ als 3 oSN & B Amrumer
3 < f 22 : ” Strafe .
y QN j - T oo LB
, ., 2 & e L -
1 e ‘,cé 2 N 5 a & %
ot — . T i 8 4
- i wordufar Nordufer ! .- a wing ' ‘( AL
Nordufes i o - \ 4 %ﬁ e
A | Sadstr p ‘ \
Etkem[ardcr s ! % 3 \Sprenged
Plarz ; i iy ‘o s \
: 8 4 \
- =
\ - , %
w v/ : 2
& P ‘%.
5 /&
ajl v ‘(.;c N N
: SN 3
g4 % e
4 / l wy -
- I

Brid
\){l

v*'w"
e i B ook
— Friedrich xrause et (6 Berlin Decks

/ : i &1 Umspannwerk
Hewzkeaftwerk st
Hertkrafiwerk Maabit /
% ¥ Moabit e ey
X ) i T

—— -
- AR
A

[')';If_ﬁi'g‘{ﬁ, Container
] ~ Terminol
Belata /

/
$°%
|
A
y ~
\
I\

o S el =
~-m Westhafen : gueo-“”g-/': T\
' = - TN\
= - aut«cr“r"""‘r ! 8 | o\
= - ~ E\len Epstein” -SU. v e \ u
\ — % | 0\ \ i :
Berliner : \% Patlitzbracke” | | Quitowst: : e B
GrofSmarkt I : - | i Qo § ' \ ‘ 7
m = == 9 3 — ansit
GmbH \ s eusselstralle 3 an - 3 - QuRkzowsE ! ! \ y E" —— m{ph#»‘
~ - e Anan? < ™ = — \
nel e F-j A X pe— i P Heawidh, 1= 1%
e | B e ode > Mg g Tohm-Schulé Iy o
— = - | L 'g = i B ; 6";“5" - e &
: Y g 3 ! 8t 7 2 &

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024




WasserstraReninformationen Digital [SOW
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Routenvorgabe DigitallSOW
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Fernsteuerung DigitaliSOW

3 Fahrhebel, 3 Monitore

* Anzeige
« Kartenansicht, IENC
» Fahrhebel, Instrumente
« Kamerabilder

« Verschiedene Fahrmodi
» StellgrofRen der Antriebe (Fahrhebel 360°)
» Kraft (Joystick)
» Geschwindigkeit (Joystick)

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024



Digital(SOW

Fahrhebel und Instrumente

Stellgré3en Kraft oder Geschwindigkeit

Backboard loystick

Geschwindigkeit urs Wendeanzeiger Geschwindigkeit
[km/h] b [*fmin] [kmih]

10 N 10

Fernsteuerun 9 . Fernsteuerung

- [PArS—— 1.026(s] Lat.54°33' 31.59714" Lon. 12°9' 26.72855" T | G | o s [ Coscrumigier 1.026[s] Lat 54° 33 3345521  Lon. 12° 9 25.83198

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024 8



Kartenansicht, IENC DigitaISOW

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024 9



Sicherheit in der Kommunikation DigitaIZSOWI

OpenSource-Betriebssystem
« Einsatz aktiv entwickelter Software mit hohen Standards
* Reduzierte Angriffsflache: nur notwendige Softwarekomponenten

Rollen- und Rechtemanagement

Fahrzeug geht in sicheren Modus bei Kommunikationsstorung

Redundante Systeme

Vielfache, redundante Ubertragung bei UDP (verbindungsloses
Protokoll)

Verwendung von TLS/DTLS
» Verschlusselung
» Authentifizierung
 Autorisierung

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024



Testfeldinfrastruktur DigitaIZSOWI

 Aufbau und Betrieb von VDES-Basisstationen
In Wernsdorf, Woltersdorf und Bauhof Berlin

(temporar) _ ‘
« Aufbau und Betrieb einer AlS-Basisstation in
FUrstenwalde ,
.. 3 = Woltersdorf
» Datenubertragung von GNSS-Korrekturdaten Bauhof Berlin ™

(RTCM-3 (SSR2))

Testgebiet vernetztes Fahren
= Kerngebiet
0 erweitertes Testgebiet City-Logistik

Wﬂg@g[f ' P/’

Eirstenwalde

W VDES-Testgebiet
fel Nusterhausen,g

* Nur moglich durch Unterstitzung von GDWS
und WSA Spree-Havel

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024 11




Far-Field-Monitoring DigitaliSOW

« Woltersdorf
» Holen der PPP-RTK-Korrekturdaten von SAPOS
» Kodieren der RTCM-3-Daten in VDES-Nachrichten (Binary Message)
» Aussendung der Nachrichten tber VDES mittels VDES1000 von CML

* Wernsdorf
« Empfang, Dekodierung und Konvertierung der Daten
» Hochgenaue Positionslosung in GNSS-Empfanger
» Beurteilung der Giite der ausgesendeten Korrekturdaten

Abschlussveranstaltung DigitalSOW, Berlin, 21.06.2024
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